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Precision y dinamica

En los productos y en el dia a dia de NTI, ambos valores son inseparables.

NTIAG

NTI AG es un fabricante mundial
de motores lineales y sistemas
de motor lineal de estilo tubular
de alta calidad, centrandose

en el desarrollo, producciény
distribucion de accionamientos
directos lineales para su uso en
entornos industriales.

Fundada en 1993 como unidad

de negocio independiente del
Grupo Sulzer, NTI AG opera desde
el afo 2000 como compania
independiente.

La sede central de NTI AG esta
localizada en Spreitenbach, cerca
de Zurich en Suizay dispone de
tres plantas productivas en Suiza y
Eslovaquia. La oficina de soporte y
ventas LinMot® USA Inc. cubre el
area norteamericana.

Las marcas LinMot® motores
lineales industriales y MagSpring®
muelles magnéticos estan presentes
internacionalmente. NTI AG dispone
de una extensa red de consultores
orientados a cliente para soporte
técnico y ventas en 80 paises.

Para la realizaciéon de movimiento
lineal, NTI AG es siempre un
competente y fiable socio.

Mision

LinMot ofrece al cliente un sofisticado sistema de accionamiento
lineal dedicado, facilmente integrable en los principales sistemas
de control del mercado. El alto grado de estandarizacién, la entrega
desde stock, y la red de distribucion internacional aseguran una
disponibilidad inmediata y excelente atencién al cliente.

Nuestro objetivo es impulsar la tecnologia de accionamiento
directo lineal y convertirlo en un elemento estandar en el disefio de
maquina. Ofrecemos soluciones de accionamiento de alta eficiencia
que suponen una importante contribucion al esfuerzo general de
conservacion de los recursos.
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Motores Lineales

Sensores de posicion y temperatura
Identificacion electronica

Bobinado del Estator

Vastago con imanes de Neodimio

Montaje de la carga

Los motores lineales LinMot se basan en el principio electromagnético. La
fuerza electromagnética proporciona directamente movimiento lineal sin
el uso de levas, engranajes, correas u otros dispositivos mecanicos.

El motor sélo consta de dos partes: vastago y estator.

El vastago esta formado de imanes de neodimio en un tubo de acero
inoxidable de alta precisidn. En el estator estan los devanados del motor,
el casquillo de rozamiento para el vastago, la deteccién de la posicion y
los sensores de temperatura para el control térmico del motor.

v’ Libremente v/ Dinamicas extremas
posicionable

v Ajuste de velocidad v/ Movimientos
monitorizados

v Ajuste de aceleracion v/ Movimientos suaves

v’ Fuerza programable v’ Sincronizacion de
movimientos

Motores Estandar

Motores de Altas Prestaciones
Motores de Tipo Corto
Motores de Acero Inoxidable
Motores ATEX

Motores Especiales

v/ Larga vida de servicio

v Bajos costes
de mantenimiento

v’ Higiénico

v’ Bajos costes
energéticos






Motores Estandar
Universal

Motores HP

Altas prestaciones

» Drives altamente dinamicos

» Amplio rango de recorridos

» Disponible con salida de cable o con

conector rotable

» Opcionalmente refrigerado por aire

» Multitud de aplicaciones en médulos

de manipulacién asi como en

construccion de maquinasyy lineas.

Recorrido hasta mm 1830
Fuerza maxima N 23-1024
Fuerza nominal N 9-354
Velocidad pico m/s 6.9
Aceleracion pico m/s? 500
Repetibilidad mm | 0.05/0.01
Longitud estator mm 162-410
Longitud vastago mm | 130-2000

» Circuito magnético particularmente

potente

» Incremento de fuerzay aceleracion

respecto al motor estandar

» Temperaturas de operacion mayores

Compacto

» Disefilo mas corto

Motores Tipo Corto

» Brida de montaje integrada

» Cable motor enchufable con tapa de

cobertura

» Salida cable direccionable

» En comparacién con el motor estandar,
un motor HP menor puede ser utilizado
para las mismas cargas.

» Para uso en espacios limitados y en
aplicaciones multi-eje

Recorrido hasta mm 1480
Fuerza maxima N 21-255
Fuerza nominal N 15-92
Velocidad pico m/s 7.3
Aceleracion pico m/s? 780
Repetibilidad mm | 0.05/0.01
Longitud estator mm 162-257
Longitud vastago mm | 170-1600

Recorrido hasta mm 1480
Fuerza maxima N 29-255
Fuerza nominal N 8-65
Velocidad pico m/s 7.3
Aceleracion pico m/s? 750
Repetibilidad mm | 0.05/0.01
Longitud estator mm | 90/105/150
Longitud vastago mm | 130-1600




Motores Acero Inoxidable
Higiénico

Motores P10-70

Potencia

» Cuerpo en Acero Inoxidable Recorrido hasta mm 980
EN 1.4404/ AISI 316 Fuerza maxima N 210-888

» Disefio higiénico Fuerza nominal N 24-360

» Uniones soldadas, sin juntas Velocidad pico m/s 3.4

» Completamente encapsulado (IP69K) Aceleracion pico m/s? 440

» Opcionalmente refrigeracion integral  Repetibilidad mm | 0.05/0.01
por fluido Longitud estator mm | 296/395/515

» Parauso en sector de alimentaciéno  Longitud vastago | mm | 395-1400

farmacéutico

» Tecnologia 3 x 400VAC

» Fuerza pico hasta 2700 N

» Extremadamente altas aceleraciones

» Conectores de cable de sensory
potencia independientes

Motores ATEX
Encapsulados

» Pueden ser controlados por Servodrives
estandar de terceros fabricantes

Recorrido hasta mm 1770
Fuerza maxima N 557-2703
Fuerza nominal N 65-862
Velocidad pico m/s 7.4
» Uniones soldadas, sin juntas Recorrido hasta mm 980 Aceleracion pico m/s? 975
» Completamente encapsulado (IP69K) Fuerza maxima N 210-888 Repetibilidad mm | 0.05/0.01
» Opcionalmente refrigeracionintegral = r..,5 hominal N | 24-360 Longitud estator | mm |  180-500
por fluido Velocidad pico m/s 3.4 Longitud vastago mm | 290-1990
» Monitorizado de temperatura Aceleracion pico m/s? 440
redundante adicionalmente Repetibilidad mm | 0.05/0.01
» Parauso en zonas 1/2 (gas) Longitud estator mm | 296/395/515

» Uso adecuado enzonas 21/22 (polvo) | ongitud vastago | mm | 395-1400




Motores Especiales
Drive integrado

Médulo motor-drive

»

»

»

»

»

»

Motor lineal de altas prestaciones con
controlador integrado

Dimensiones compactas

Alta dindmica

Brida de montaje integrada
Reduccién de cableado

Facil puesta en marcha

» Bajo coste total

Preliminar

Recorrido hasta mm 1480
Fuerza maxima N 255
Fuerza nominal N 35-65
Velocidad pico m/s 3.9
Aceleracion pico m/s? 350
Repetibilidad mm | 0.05/0.01
Longitud estator mm 150
Longitud vastago mm | 240-1600

Motores Especiales
Drive integrado IP69k

Motor Omega

»

»

»

»

»

»

Motor acero inoxidable con
controlador integrado

Especialmente apto para aplicaciones
de industria farmacéuticay
alimentaria con espacio reducido
Uniones soldadas

Completamente encapsulado (IP69K)
Conector de disefio especial

Control via bus de campo o Ethernet
industrial







Motores Roto Lineales

La serie de motores PRO1 combina movimientos lineal y rotativo en una Estandar
Unica solucién integral de drive directo. Los dos motores son controlados de
forma individual e independiente. Trabajando con un mayor nivel de control
se puede realizar movimientos altamente dinamicos tanto lineales como Eje hueco
r9tativos. Ambqs ejes pugden ser programados para operar tanto de forma Acero inoxidable
sincrona como independiente uno del otro

Con reductora

Con un Gnico componente se pueden ejecutar tareas complejas como
atornillado, cerrado, taponado, apilado o alineado entre muchas otras.
El motor roto lineal PRO1 permite controlar independientemente tanto la
fuerza/presion lineal como el par de giro

v Con gama reductora
o eje hueco

v’ Drive directo v’ Fuerza lineal y par giro
lineal y rotativo programable

v Movimiento v’ Disponible en version
lineal y rotativo acero inoxidable
sincronizados

v’ Simplificado de disefio
de cerradoras
y taponadoras
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Versién con eje hueco

» Didmetro interior 2.5 /4.0 mm
» Ampliable a ventosa de vacio

» Combinable con
pinza neumatica o eléctrica

» Drive lineal directo

Recorrido hasta mm 300
Fuerza méxima O | a0 DROEIVOEREED
Fuerza nominal N 51-354 » Movimientos lineal y rotativo
independientes
Velocidad pico m/s 3.9 P L.
Par de giro pi s 153.8.9 » Sensores de posicion integrados
ar ae giro pico m/s 95=6,

» Informacién temperatura absoluta
Constante de par Nm | 0.32-2.64

» Posicién programable /

Velocidad de giro rpm
J P 1000-1500 perfiles de movimiento

pico
Repetibilidad mm | 0.05/0.01 > Programacion fuerza de presion

Longitud de unidad | mm | 503-1222 > Programacion parde giro

Recorrido hasta mm 150
Fuerza maxima N 229-921
Fuerza nominal N 45-319
Velocidad pico m/s 3.9
Par de giro pico m/s* | 1.53-8.9
Constante de par Nm | 0.32-2.64
Vglocidad de giro fpm 1000-
pico. 1500
Repetibilidad mm | 0.05/0.01
Longitud de unidad mm | 503-959

i)




Acero Inoxidable

» Brida rotolineal en acero inoxidable
EN 1.4404 / AISI 316
» Disefio higiénico
» Resistente a productos de limpieza
» Disefio para uso en alimentacién
» Disefo para uso en
industria quimica

» Casquillo de friccion intercambiable

»

»

»

»

Movimientos lineal y rotativo
independientes

Para aplicaciones con altas cargas de
inercia o altos requerimientos de par
3 radios de transmisién disponibles

Con perfiles de guia para soportar
cargas laterales

Recorrido hasta mm 150
Fuerza maxima N 1024
Fuerza nominal N 354
Velocidad pico m/s 3
Gama reductora n 1:5/1:7/1:10
;ﬁlg’;'i‘izd de Nm 1 44/62/89
Constantede par | Nm 9.5/13/19

fis)



Guias Lineales

Las guias lineales de LinMot son
unidades de guiado compactas
con rodamientos a bolas o
casquillos planos para los
motores lineales de LinMot.

Las guias usan cojinetes de
carga para soportar las fuerzas
externas, pares y momentos

de flexion. Ademas las guias
lineales actiian como dispositivo
antitorsion. Estos productos
ofrecen una alta precision

de orientacion y facilitan el
posicionamiento dindmico y
preciso de la carga.

La carga se fija directamente
en el panel frontal de la

guia lineal. Las dimensiones
mecanicas y opciones de
montaje son compatibles con
multitud de guias neumaticas.
El diseio modular permite el
facil ensamblaje de accesorios »
tales como frenos mecanicos o
MagSpring (muelle magnético)

para el equilibrado de la carga en
instalacion vertical.

Guias lineales HO1

Guia fuerzas externas,
pares y momentos de
flexion

Resistencia a torsion

Compatible con
guias neumaticas
Rodamientos lineales
de bolas o cojinetes
sinterizados

Guias lineales BO1

Aumento de rigidez
mediante doble placa

Uso para vastagos
high clearance

Guia fuerzas externas,
pares y momentos de
flexion

Resistencia a torsién

Compatible con
guias neumaticas
Rodamientos lineales
de bolas o cojinetes
sinterizados

Guias lineales H10

Guia fuerzas externas,
pares y momentos de
flexion

Resistencia a torsion

Compatible con
guias neumaticas
Rodamientos lineales
de bolas o cojinetes
sinterizados




MagsSpring

Ingravidez en su aplicacion

——
En instalaciones verticales, los
motores lineales y otros drives
directos deben aplicar una fuerza
constante para contrarrestar la
fuerza de la gravedad.

Esta es exactamente la razén por
la cual LinMot ha desarrollado el
«Magnetic Spring» MagSpring.

Montado en paralelo al motor lineal,
la fuerza del peso es compensada
de forma pasiva mediante el
MagSpring. Cuando se desenergiza
el eje vertical, el MagSpring
previene su bajada. Utilizando

un MagSpring el motor lineal se
emplea sélo para el posicionado
actualy la aplicacion de fuerzas
dindmicas, y por lo tanto permite el
dimensionado del motor a la baja.

La funcionalidad se basa en

la atraccion de los imanes
permanentes. Consecuentemente,
no es necesario ningun tipo

de energia (electricidad, aire
comprimido, etc.), permitiendo
una facil implementacién de
aplicaciones seguras.




MagSpring®

Gracias a la trayectoria
caracteristica de potencia
constante son posibles numerosas
aplicaciones, tales como la
generacion de fuerza de palpado
constante independiente de la
posicion o fuerza de sujecion
constante sobre un gran rango de
recorrido.

o Force

Y
o

Force

| 4

Stroke
MO01-20 MO01-37
Fuerza constante N 11/17/22 Fuerza constante N 40/50/60
Recorrido mm | <290 Recorrido mm <975
(Fuerza constante (Fuerza constante
Masa estator g 75-388 Masa estator g 440 - 1800
Masa vastago g 75 -280 Masa vastago g 75 - 280

Caracteristicas de producto

»  Fuerza constante en todo el recorrido

» Puramente pasivo, no necesita de electricidad
o de aire comprimido

» ldeal en compensacion de fuerza gravitacional

» Adecuado para movimientos dinamicos

»  Diferentes rangos de recorridos y fuerzas

» Compatible con las guias H

»  Construccién sencilla

&




Accesorios de motor

Multitud de alternativas para aplicaciones personalizadas

Eléctrica

I

» Cable de motor
Para operacion estacionaria
o aplicacién en cadena
portacable y robot

AV s
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» Control Box
Para una rapida puesta en
marcha del servo controlador

Mecanica

» Brida de montaje
Rapido ensamblaje motory
optima refrigeracién

o~

T i
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» Cable de conexionadoy
convertidor
Cable de configuracién PC
y cable de interfaz

T

it

» Fuente de alimentacion
En el rango de 300 W, 500 W,
1000w

on
% & g
> N
»

» Ensamblaje de vastago
Prevencion desalineamiento

Sensor de posicion externo
Para aplicacion de alta precisién
en rango de micra y/o absoluto
Deteccién de la posicion

» Fuente de transformador
En el rango de 420 VA /900 VA /
1500 VA

» Freno
Mantiene la carga en posicion
vertical aun sin potencia



Integracion de sistema

Los productos LinMot encajan en cualquier concepto de control
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Servo Controladores

El amplio rango de servo controladores de LinMot permite una rapida E 1200
implementacién en aplicaciones desde un simple movimiento de dos E 1100
posiciones punto a punto, hasta complejas sincronizaciones multieje de
alta precision con transmision electroénica. B 1100
Los controladores LinMot cubren el rango completo de alimentacion de € 1200
potencia desde la baja tension de 24 a 72VDC, hasta la alimentacién de C1100
motores de alta eficiencia con conexién directa de 3 fases de 400-480Vac. A 1100
E 1400
M 8050

v Amplio rango de v Comunicaciones v Almacenado interno
aplicaciones desde serie, buses de de perfiles de
punto a punto, campoy movimiento o

hasta complejas ETHERNET realtime secuencias de
aplicaciones multieje programa

v’ Control de posicion, v’ Seguridad v/ Disefnio compacto
velocidad, integral para el y facil puesta en
aceleraciony fuerza apagado de la etapa marcha

de potencia de
salida
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C1200
Compacto / Movimientos NC

c11o00
Compacto / Punto a punto

» Comandos de posicionado
absoluto / relativo

» Comandos de movimiento
con jerk limitado

» Curvas con base tiempo

v

» Tiempo real (Streaming)
»  Solucidn auténoma o via PLC

N

» 10’s digitales y analogicas
» Funcién Safe Torque Off

N

v

» Preparado Safe Limited Speed
» Interfaz para sensor de posicion
absoluto o incremental opcional

» Soporte definicion Plug and Play
» UL508C

AL EthercaT~- | CANOpen

» Comandos de posicionado
absoluto / relativo

Comandos de movimiento

e A 1100
conjerk limitado Pequerio controlador para ingenieria de instrumentacion
Curvas con base tiempo

»
» Tiempo real (Streaming)
» Control sincrono
(perfiles de movimiento)
» Solucién auténoma o via PLC

» 10's digitales y analogicas » Comandos de posicionado

» Funcién Safe Torque Off absoluto / relativo

» Preparado Safe Limited Speed » Comandos de movimiento

g
» Interfaz para sensor de posicién ‘\Q,l o A0 con jerk limitado
== .
absoluto o incremental opcional | || !Fi » Curvas con base tiempo
» Soporte definicion Plug and Play h\\ ;:fi » Solucién autonoma o via PLC
» UL508C : » 10’ digitales
E » Soporte definicion Plug and Play
. o B » UL508C
A
%'55"2"5 " EthercAT™ mENCES \\_ﬂ

POWERLINK | Ethernet/p>> CANopen

g




E 1100
Universal

» Comandos de posicionado
absoluto / relativo

» Comandos de movimiento
con jerk limitado

» Curvas con base tiempo

» Tiempo real (Streaming)

» Sincronizacién encoder maestro
(In/Out)

» Solucién autébnoma o via PLC

» 10’s digitales y analogicas

» Interfaz para sensor de posicion
incremental opcional

» Soluciones maestro/esclavo

» UL508C

ieed | vevieener> | CANopen

E 1200
Alto de gama

» Comandos de posicionado
absoluto / relativo

» Comandos de movimiento
con jerk limitado

» Curvas con base tiempo

» Tiempo real (Streaming)

» Comandos de posicionado
absoluto / relativo

» Comandos de movimiento
con jerk limitado

» Solucién auténoma o via PLC

» 10’s digitales y analdgicas

» Interfaz para sensor de posicion
incremental opcional

» Emulacién encoder posicion (RS 422)

» Control fuerza/velocidad + 10 Vdc

pevicener> | CANopen

» Control sincrono (Perfiles mov.)

» Sincronizacién encoder maestro
(In/Out)

» Solucién autébnoma o via PLC

» Configuracion Ethernet industrial
/ Ethernet acceso remoto

» 10’s digitales y analogicas

» Funcién Safe Torque Off

» Interfaz para sensor de posicion
absoluto o incremental opcional

» Emulacion encoder posicion (RS 422

» Soluciones maestro/esclavo

» Control fuerza/velocidad + 10 Vdc

» Soporte definicion Plug and Play

PJrRJo]F]i 8 — =
EtherCAT~  EtherNet/IP™

ETHERNET sl solom 1

POWERLINK

CANopen

Serco

the automation bus

23



E 1400
Controlador altas prestaciones N
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Control de motor LinMot / servomotor AC
Comandos posicionado absoluto/relativo
Comandos movimiento con jerk limitado
Curvas con base tiempo

Tiempo real (Streaming)

Control sincrono (Perfiles mov.)
Sincronizacién encoder maestro (In/Out)
Solucién auténoma o via PLC
Configuracién Ethernet industrial

/ Ethernet acceso remoto

10’s digitales y analdgicas

Funcién SafeTorque Off f

Preparado Safe Limited Speed

Interfaz para sensor de posicién

absoluto o incremental opcional
Emulacion encoder posicion (RS 422
Soluciones maestro/esclavo

Control fuerza/velocidad + 10 Vdc
Soporte definicién Plug and Play

PIrR[o]F] ! N PIRJo[F] M — — Hi e
EtherNet7P>> | EthercAT~- |~ S€rCOS ' poleriink | CANopen

M 8050
Concepto controlador modular

¥

¥

¥

¥

»

»

»

Disefio compacto hasta 8 ejes
Modulo de alimentacién centralizado
Funcién SafeTorque Off

Preparado Safe Limited Speed
Modular, cableado a través del rack
Conectores de motor Push-Pull
Instalacion sencilla y rapida

BE6O GO —
=55 | EtherNet/IP™>






_inMot Talk y
_iInMot Designer

Dimensiona y monitoriza correctamente su motor lineal

Control completo en los modos de
configuracion y operacion

Una aplicacién de drive lineal
comienza con el correcto
dimensionado del motor lineal.
LinMot provee al disefiador de una
herramienta sencilla para ello.

El LinMot Designer calcula los
parametros requeridos para
seleccionar controlador y motor
lineal, para una secuencia de
movimientos daday una carga
concreta, vinculando estos datos al
controlador y motor lineal.

Con lainterfaz de PC LinMot Talk el
ingeniero configura los
servocontroladores de LinMot.

Los motores también son
monitorizados en operacién y se
analizan las secuencias actuales de
movimiento.

El panel de control integrado aporta
al usuario acceso directo a las
palabras de control y estado, asi
como a todos los comandos
invocados por el controlador de
alto nivel.

&

Disefia y dimensiona con LinMot Designer

»

»

»

»

»

Especificacion de todos los datos globales

Simulacion de movimentos

Determinacion de los datos cinematicos

Gréfica de calculado de potencia motor

Aprobado del motor seleccionado

Tabla de “eficiencia de costes” que compara la energia empleada
entre cilindro neumatico y motor lineal

Disefio de motor rotativo

»

»

»

»

»

»

Configura con LinMot Talk

Configuracion de controlador y motor

Configuracion de datos de aplicacién

Creacién y salvado de secuencias de movimiento
Optimizado de controlador y monitorizacién de estados
Grabacion y medida mediante osciloscopio

Lectura de histérico de errores (gestion de errores)




Configuracion via PnP

Configuracion via PLC

Puesta en marcha

con un click

Librerias SPS y
ejemplos de programacion

Los controladores de LinMot
disponen de los interfaces de bus
de campo mas comunes para
conectar con controles maestro.

Probada tecnologia para empezar a mover con rapidez.

Para hacer la integracion del
concepto de control de forma

e D ——

Motor Deteccion y

configuracion de motor
automdticamente

M

Controlador

simple, se proporciona al cliente
completos bloques funcionales y
ejemplos de programacion. Estos
bloques permiten una rapiday
directa integracion de LinMot.

Los bloques funcionales
ejecutan funciones estandar
tales como comandos para la
parametrizacion y configuracion
del drive directamente desde el
controlador. La configuracién
completa del controlador del eje

~

Librerias SPS

Ejemplos de

>

Bloques funcionales PLC

programacion

Configuracion de motor automaticamente

La tecnologia Plug & Play, plenamente establecida
en laindustria de los ordenadores personales, ahora
también es utilizada por LinMot para la puesta en
marcha de motores lineales.

Con motores Plug & Play, los parametros se guardan
directamente en el estator. El controlador lee dichos
valores durante el arranque y fija acordemente los

Controlador

correspondiente se almacena en
el control PLC.

El mantenimiento o reemplazo
se realiza facilmente a través

de la deteccién automatica del
controladory su configuracion
sobre el bus de comunicaciones.
El tiempo que de otra forma se
consume en configurar el nuevo
drive es eliminado.

M

parametros. Esta deteccién automatica del dispositivo
elimina la seleccion del modelo de parametros
requerido desde una extensa libreria.

Inmediatamente después de la instalacion y conexion
del cable, el motor ya se puede mover. Es posible
comenzar a enviar comandos de control desde el PLC
sin disponer del software de configuracion. La puesta
en marcha inicial y el reemplazo de motores son
operaciones sumamente sencillas.

&



Campos de aplicacion

El motor lineal adecuado para cada aplicacion

Los motores y controladores
LinMot estan construidos para su i"‘
uso en los exigentes ambientes

industriales. Sus excepcionales

propiedades técnicas, bajo Packaging

o«

Medicina & Farmacia

requerimiento de mantenimiento

y elevada vida util los sitia en una
posicion excepcional.

Dentro del amplio catalogo de 6 0
soluciones, LinMot ofrece productos

. o Alimentacion
eléctricos para servo-aplicaciones

>=C

Automovil

complejas o simple reemplazo de

neumatica. La tecnologia LinMot ha
demostrado a lo largo de afios que

es una solucion ideal en muchos m.
sectores de aplicacion.

Bebida

=)

Packaging & Etiquetado

Automatizacion laboratorio Maquinaria textil

=

Maquinaria para la madera

Lo que se ha logrado en el pasado a través de cilindros neumaticos, servo motores o levas mecanicas, hoy en dia esta

siendo implementado de manera creciente directamente por motores lineales.

Los campos de aplicacién son multiples:

» Pick &Place » Llenado de botellay tubo
» Cizalla volante » Control de sellado

» Insercién sincronizada » Registro de impresién

»  Medicion nivel de llenado » Tampografia

» Llenado de Blister » Control de rasquetas

» Conformado de Palet » Posicionado de etiqueta

23

Aplicacién de etiqueta

Posicionado de camara

Posicionado de iluminacién
y muchas otras mas
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El movimiento lineal eléctrico
= [ mf

o E’ﬁ i es superior al cilindro neumatico en
la mayoria de las aplicaciones.

Flectricidad en vez de aire

Reduccion de costes y energia - Una ventaja unica de la tecnologia de movimiento lineal eléctrico

Los ingenieros de disefio de maquinaria encuentran numerosas situaciones
donde los motores lineales directos aportan diferentes ventajas sobre los
actuadores neumaticos. Por ejemplo: si se necesita mas de dos posiciones
finales, si se requiere cambiar las posiciones por software, si se precisa
funcionar en sincronia con un eje principal, o si simplemente la dindmica o la
vida util de la solucion neumatica no es lo suficientemente elevada.

Debido a los altos costes de operacion de los cilindros neumaticos, los
motores lineales pueden ser una alternativa eficiente en costes en un simple
movimiento punto a punto con sélo dos posiciones finales.

Este hecho es especialmente cierto cuando el movimiento se ejecuta de
manera regular en una operacion ciclica. En muchas ocasiones los cilindros
neumaticos son sobredimensionados debido a las condiciones de carga o
velocidad. Es muy frecuente que el coste de energia consumida por el
cilindro neumatico y su coste de mantenimiento exceda el coste de inversién
de la solucion eléctrica en unos escasos meses.

Una tipica comparativa de costes muestra el impresionante ahorro con los
motores lineales de LinMot.

&




Ejemplo de comparativa de tecnologia

'

e A

Comparativa de tecnoligia

L . Recorrido: 400mm
39 cycles per mmUte_ Tiempo de posicionado: 500 ms
with 500 ms travel time Acoleracic i Lom/e
and 500 ms pause time celeracion requerida: m/s
Velocidad requerida: im/s

Periodo de operacion
8000 h

estimado anual

]

100 200 300, 400 |

Extend 3 =) 500ms

Stop [500ms)
Retract & & 500ms
B 500 ms
Total cycle time 2000 ms

Motor lineal

»

»

»

»

»

Costes de energia

»

El trabajo de aceleracién sélo
se produce durante 100 ms.
En reposo no hay gasto de
energia.

A velocidad constante, sélo se
consume energia para vencer
la friccion.

La energia cinética se
almacena en el condensador

DC de los servo controladores.

La medicion de consumo de
potencia de esta aplicacion
es de 92W de promedio.

Cilindro neumatico

»

»

»

»

»

Para la masa y velocidad requerida se necesita un piston neumatico
de 50mm de didmetro.

Durante todo el movimiento se requiere potencia de aire comprimido.

Los amortiguadores absorben la energia de frenado.
Esta energia no puede ser almacenaday es desperdiciada.

Debido al didmetro del cilindro, el recorrido y el tiempo de ciclo
el requerimiento de aire comprimido es de 150.000Nm?*al afo.

El coste de produccién de lista de los fabricante de neumatica
para aire comprimido es de 0.025 €/Nm?,

A un precio actual de 0.14 € / kWh y 8000 horas »  Con costes de produccion de 0.025 €/Nm?
de operacién, el coste anual de energia es 107 €. y un consumo de aire de 150.000 Nm?3,

» Elcoste anual de aire comprimido es 3750 €.

&



Comparativa total de coste
y emisiones de CO,

Costs after 24 months:

Pneumatics: 7’540.- EUR .
Linear Motor: 1’640.- EUR :

Costs after 12 months:

Pneumatics: 3°840.- EUR
Linear Motor: 1’540.- EUR

Costs after 5 months:

5’900.- EUR
Savings

Pneumatics: 1’480.- EUR 2’30_0.— EUR
Linear Motor: 1°480.- EUR Savings
: >
START 5 months 12 months 24 months

Los costes iniciales de un sistema de motor lineal
directo incluyendo todos los componentes requeridos
para la operacion (cables, convertidores, etc.) son
mas altos que los costes iniciales para un sistema

de actuador neumatico (incl. valvulas, mangueras,
etc.). Pero teniendo en cuenta el significativo menor
coste energético de los motores lineales, la inversion
inicial se recupera en menos de medio afo. Después
de dicho periodo, el ahorro de costes se produce
debido a menores gastos de operacion e incrementa
el margen de beneficio. Los costes de energia de
operacién de la neumatica exceden la inversién inicial

&

en tan so6lo tres meses.

Las emisiones de CO, se ven drasticamente reducidas
con la apuesta por el actuador eléctrico, aportando
asi otro importante beneficio. 24,000 kWh de energia,
adicionalmente requerida por el cilindro neumatico,
dan como resultado unas emisiones de 12 toneladas
de CO.,,. Este calculo tiene en cuenta el mix de energia
aleman de 500g CO2 / kWh.

Por lo tanto, el record de CO, habla con claridad:
Cambio a motores eléctricos directos.
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Competencia

Todo de una sola fuente

Soporte

Como lider mundial en la fabricacién de motores lineales industriales,
NTI AG emplea conocimiento e innovacién para proveer soluciones
personalizadas a las necesidades del cliente.

Elingeniero de aplicacion de LinMot aporta un soporte excepcional al
cliente en la busqueda de la solucién 6ptima para una tarea especifica.
Nuestro cliente puede confiar en afios de experiencia en la produccién e
implementacion de soluciones de movimiento orientadas a cliente.

Innovacion

Através de la investigacion y desarrollo permanente y con el apoyo de su
red internacional de consultores de ventas, ingenieros y partners, NTI AG
es capaz de ofrecer continuamente al cliente nuevos productos
comercialmente viables a precios atractivos.

Produccion

Los productos LinMot y MagSpring son fabricados en instalaciones de
produccion especificamente disefiadas para ello.

Este hecho garantiza una rapida disponibilidad de producto incluso en
grandes cantidades, a la vez que permite simultdneamente la maxima
flexibilidad en la personalizacion de la solucién.

Las instalaciones de produccion altamente automatizadas aseguran de
forma constante un producto de la mas alta calidad.




Elingeniero de aplicacion de LinMot

aporta un soporte excepcional al cliente
en la busqueda de la solucion optima
para una tarea especifica.

Logistica

LinMot y MagSpring son productos estandarizados, que tipicamente son-
suministrados desde stock y con disponibilidad a nivel mundial.
Actualmente hay almacenados mas de 1000 combinaciones diferentes de
motor y controlador, disponibles para su entrega en 48 horas a lo largo
del planeta.

Calidad

El control de calidad comienza con la verificacién de la materia prima, y
continla en todas las vias de produccién hasta los test finales antes del
envio del producto. Todos los motores lineales de LinMot estan sujetos a
24 horas de proceso de burn-in antes de la entrega al cliente. Asegurando
una calidad a largo plazo, los productos LinMot son identificados con

un numero de serie Unico en estator, en la placa de caracteristicas
electrénicas y en el servo controlador..

g



TODO EL MOVIMIENTO LINEAL
DE UNA SOLA FUENTE

LinMot Europe LinMot USA

NTI AG - LinMot & MagSpring LinMot USA, Inc.
Haerdlistrasse 15 204 E Morrissey Dr.
CH-8957 Spreitenbach Elkhorn, W1 53121
Switzerland United States

S +41 (0)56 4199191 & 877-546-3270

= +41 (0)56 419 91 92 = 800-463-8708

N office@linmot.com N usasales@linmot.com
@ www.linmot.com @ www.linmot-usa.com

Fan
sy Larraioz

Faon i

Francisco Aristeguieta Centro Tecnolégico (FACT) +34 943 140139
Carretera Zarautz - Urdaneta GI-3162, km 2,2 +34 943 140327

E-20809 Aia motion@larraioz.com
Spain www.larraioz.com



